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Le banc périphotographique permet de reproduire sur un plan, avec n’importe quel appareil photographique, l’image de toute la surface latérale d’un objet de forme de révolution.

ETUDE DU SYSTEME PRESSEUR DU GALET 11 SUR LE PLATEAU 3
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Mise en situation :

Ce système permet, à partir d’une motorisation, de transmettre le mouvement de rotation au plateau qui supporte l’appareil photographique.

Hypothèses :

· Le galet entraîne le plateau sans glissement

· La résistance au roulement est négligée

· Le poids des pièces est négligé.

Données :

· Facteur de frottement entre le plateau 3 et le galet 11 : µ = 0,5 

· Les autres liaisons sont considérées sans frottement.


· Couple minimal nécessaire sur l’axe du plateau pour R3mini = 12mm : C3mini = 0,11Nm

· Caractéristiques géométriques du ressort 16 : 
Longueur sous charge : 30 < L1 ( 45 mm
Diamètre moyen d’enroulement : 4 < Dm ( 6 mm

Questions :

On demande de choisir le ressort 16 qui permet l’obtention de ce couple sur l’axe du plateau 3 . Pour cela :

1. Déterminer la composante tangentielle 
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 de l’action 
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exercée au point I par le galet 11 sur le plateau 3.

2. En déduire la composante normale 
[image: image3.wmf]3

11

N

®


3. Pour déterminer l’action du ressort 16, on adoptera la démarche suivante :

3.1 Après avoir isolé l’ensemble ou le sous ensemble approprié, déterminer l’action en C de la roue 
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3.2 En déduire l’action en O’ du palonnier 
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3.3 Après avoir isolé l’ensemble ou le sous ensemble approprié, déterminer l’action en B du ressort 
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4. Calculer le couple moteur C7 pour entraîner le plateau.
































































� EMBED Word.Picture.8  ���











Statique-BTS91-Banc périphoto.doc

Page 1

_1006076154.unknown

_1006076443.unknown

_1006076669.unknown

_1006108439.doc


Moteur







16







Y







Z







X







9







7







2







8







11







3












_1006076525.unknown

_1006076221.unknown

_1006076086.unknown

